























































































, orR sw=RclosedRopen∗F1 R sw=R closedRopen /F2






































































































































































Y Z =[MA∗X Z −MB∗Y Z ]∗Z−1MA∗X Z 






, and MB= p∗T−2
 p∗T2
T is the period of the two phase sampling clock























Ideal 7 6 2 1 1.1
Gen. 1 11 11 4 5.1 5.5
Gen. 2 14 14 6 10.5 11.2
●The Table given above clearly indicates that the relative simulation time for the
  three hybrid switched current memory cell models increases as the number of
  nodes and non­linear components increases. 
●This observation accounts for the fact that semiconductor device level models
  of switched current circuits are significantly slower than hybrid macromodels.
   
Summary
14
● Transient simulation of two phase switched current integrated circuits is often 
  undertaken at semiconductor device level, resulting in long simulation times 
  even when analysing the performance of moderate size circuits.
● This paper introduces a hybrid Verilog­A/subcircuit modeling technique for the 
 construction of functional behavioral macromodels which have improved transient 
 simulation run times when compared to device level simulation.
●  Hybrid switched current integrated circuit macromodels are particularly suitable 
  for the simulation for  of mixed­mode electronic systems which include both 
  established analog and digital components plus emerging technology 
  devices modeled at both functional and semiconductor hierarchical levels.
